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導体式検出器

検出ケーブル（0.3m）

 モータケーブル（3.5m）

電源ケーブル（5.0m）

プレスケーブル（4.5m）

 （本体） （コントローラ／検出器） （プレス機および自動機）

 （本体）
（検出器） （プレス機および自動機）

パイロットスタンド

検出ケーブル（3.5m）

 モータケーブル（7.0m）

（コントローラ）

スタンドフレーム
（オプション）

プレスケーブル（1.5m）

電源ケーブル（5.0m）

 （本体／コントローラ） （検出器） （プレス機および自動機）
パイロットスタンド

検出ケーブル（3.5m）

 電源ケーブル（7.0m）

プレスケーブル（7.0m）

 モータケーブル
（1.0m）

ARH30C 30kgタイプ
ARV50C 50kgタイプ
ARV100C 100kgタイプ

S 3本アーム
B ボビン用（ARV50C専用）
L 簡易型（ARV50C専用）
F 4本アーム（ARV50C専用）
K 大型（ARV100C専用）
Z ストックリール不要

1 単相  AC100V
2 三相  AC200V

G 導体用
X 光電式（汎用タイプ）
H 光電式（高感度タイプ）
Y パイロットスタンド（導体用）

T 検出器上部取付型
（検出器仕様G・X・Hに対応）

N 自立型（検出器仕様X・H・Yに対応）

M 本体部取付型（ARV50C・ARV100Cの 検出器仕様X・H・Yに対応）

W 無し
R 有り
J 有り＋リモートスイッチ

●材料仕様にあわせてお選びください。

材料幅5mm以上に対応
材料が透明､ 半透明の場合はご相談ください
コントローラ取付可

S（3本アーム）

B（ボビン用）

L（簡易型）

F（4本アーム）

S（3本アーム）

K（大型）

●コイル材料の最大質量に
　あわせてお選びください。

●入力電源をご指定
　ください。

S（30kg用専用タイプ）
30kgタイプ

ARV50C（可動式）

50kgタイプ
（ヘッド部高さ可動式）

ARV100C（固定式）

100kgタイプ
（ヘッド部高さ固定式）

1（単相AC100V）

2（三相AC200V）

注意）入力電源にかかわらず
　　　本体のモータは
　　　三相AC200V仕様
　　　となります。

●検出方式を使用条件にあわせて
　お選びください。

G（導体用）

X（光電式）（汎用タイプ）

H（光電式）（高感度タイプ）

Y（導体式  パイロットスタンド）

コントローラ取付可

材料幅1mm以上に対応
材料が透明､ 半透明の場合はご相談ください
コントローラ取付可

コントローラ取付不可

※不導体式およびアナログ式は
　別途ご相談ください。

B 1 G T WARV50C 数量- 製 品 ご 注 文 要 領

STEP 1 STEP 2 STEP 3 STEP 4

●オートリールはコントローラの取付位置自在化により下記３構成が構築できます。

T 検出器上部取付型

N 自立型

M 本体部取付型　ARV50C・ARV100C

本　体 ストックリール 電源電圧 検出器 STEP 5 コントローラ取付位置 STEP 6 リモート機能 ●リモート機能について
リモート機能有りの場合、コント
ローラ操作パネル上の運転準備、停
止、寸動正転、寸動逆転の4動作が
外部の信号で可能となります。
さらにリモートスイッチ付きを選択
することにより手元で簡単に遠隔操
作ができます。

※ケーブル長さは、60ページ（ 　 ケーブル部）をご参照ください。

●豊富なバリエーションの中から、お客さまのご用途に応じた機種をお選びいただけます。-

ARH30C
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（製品仕様のお打合せには105ページ以降の「仕様打合せ書」をご利用ください。）


